
  27/2/96 : تاريخ ارسال پاسخحداكثر 

  :7تمرين فصل 

  بيابيد. )مثبت و منفي( k مقادير مختلف به ازايرا زير  ي با تابع تبديلسيستم قطبهاي مكان هندسي
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GH   دلخواه با  5جمله اي مخرج از مرتبه و چند 3صورت از مرتبه جمله اي چندكه در آن )

و محل برخورد  مشخص نماييد ،را كه موجب پايداري سيستم ميگردد kمقاديري از همچنين مي باشد. انتخاب دانشجو) 
 مثبت و منفي، نتايج بدستهاي   kنمودار مكان هندسي به ازاي دو  پس از ترسيم  . با محور موهومي را نيز تعيين كنيد

  ) مقايسه نماييد. rlocusدستور آمده را با نمودارهاي متلب (

  

  3/3/96: ارسال پاسختاريخ حداكثر 

 :8تمرين فصل 

مي باشد ( يكي از قطبها حقيقي قطب  4و  حقيقي صفر3 كه داراي  G*H(s)براي  دلخواهي با در نظر گرفتن تابع تبديل
  :)در مبدا است

 حلقه بسته پايداري سيستم ،و حد فاز با محاسبه حد بهرهو رسيم نموده دستي ت به صورترا  GH(jω) نمودار بودالف) 
  را مشخص كنيد. 

در متلب ترسيم  plotبا استفاده از دستور  را ربوطهنمودارهاي م ωبر حسب   GH(jω) عبارات اندازه و فاز هب) با محاسب
  با نتايج بخش الف مقايسه نماييد.نموده و 

  مقايسه نماييد. در متلب bodeرا با نتايج حاصل از دستور در بخش الف نتيجه ترسيم دستي پ) 

 -1دانشجويان متخلف نمره  راياز پاسخ ديگر دانشجويان باشد، ب ارسال شده به صورت كپي هايدر صورتي كه پاسخ
    خواهد شد. منظور


